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D-00.00.00 Wymagania ogolne

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ( SST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robot objetych zadaniami z zakresu biezacego utrzymania drog powiatowych.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1 w zakresie wg pkt.1.3.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjami Technicznymi

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej obejmuja wymagania ogdlne, wspdlne
dla wszystkich zadan i robot biezacego utrzymania objg¢tych ponizszymi Szczegdtowymi
Specyfikacjami Technicznymi i nalezy je rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nimi.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia uzyte ponizej nalezy rozumie¢ kazdorazowo w nastepujacy sposob:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bgdacy budynkiem, stanowiacy
cato$¢ techniczno-uzytkowa (drogg) albo jego cze$¢ stanowigca odrgbny element
konstrukcyjny lub technologiczny.

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni,
przeznaczony dla ruchu pieszego i odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéow oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi
z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik robot - dziennik, stanowigcy dokument przebiegu robdt biezacego
utrzymania drog oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywanych
robot.

1.45. Inspektor Nadzoru - Przedstawiciel Inzyniera w rozumieniu Ogblnych
Warunkow Kontraktu.

1.4.6. Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.7. Kierownik robot - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.8. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzielgcymi jezdnie.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
potaczenia.

1.4.10. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong
drogi i skarpami rowow.

1.4.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.



1.4.12. Rejestr obmiaréw - zaakceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi
(ksigga obmiaru) stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawcg obmiaru
dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicéw i dodatkowych zatacznikow. Wpisy w
rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.
1.4.13. Laboratorium - to laboratorium drogowe lub inne laboratorium badawcze,
zaakceptowane przez zamawiajacego, niezb¢dne do przeprowadzenia wszelkich badan i
prob zwigzanych z oceng jakos$ci materiatow oraz robot.
1.4.14. Materialy - wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania robot, specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.
1.4.15. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i
rozktadania obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki
dla ruchu.
1. Warstwa Scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio
oddzialywaniu ruchu i czynnikow atmosferycznych.
2. Warstwa wigzaca - warstwa znajdujgca si¢ pomi¢dzy warstwa S$cieralng a
podbudowa zapewniajaca lepsze roztozenie napr¢zen w nawierzchni i przekazywanie
ich na podbudowg.
3. Podbudowa - dolna czg¢s¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu
na podtoze. Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej (gbrnej warstwy) i
podbudowy pomocniczej (dolnej warstwy).
4. Podbudowa zasadnicza - gorna cze¢$¢ podbudowy spehniajaca funkcje nosne w
konstrukcji nawierzchni. Moze ona si¢ sktada¢ z jednej lub dwoch warstw.
5. Podbudowa pomocnicza - dolna cz¢$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji
nos$nych, takze funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i
przenikaniem czastek podtoza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odcinajaca
lub odsaczajaca.
6. Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtownym zadaniem jest ochrona
nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.
7. Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania
czastek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.
1.4.16. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie
pionowego przekroju w osi drogi.
1.4.17. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robdt z
dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostat okreslony-z
przyjetymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot
budowlanych.
1.4.18. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony
do umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy obejmuje takze teren
przewidziany do rozbudowy drogi i urzadzen chronigcych ludzi i $rodowiska przed
ucigzliwosciami spowodowanymi wystepujagcym ruchem na drodze.
1.4.19. Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sig
pojazdéw, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu 1 wykorzystywania do ruchu
pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.
1.4.20. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci
przemarzania.
1.4.21. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy, potwierdzone w formie pisemnej.
1.4.22. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie stanowigce utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag itp.



1.4.23. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie
pierwotnych funkcji terenom naruszonym w wyniku realizacji zadania.

1.4.24. Slepy Kkosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.25. Zadanie budowlane - stanowi odr¢gbng catos¢ konstrukcyjng Iub
technologiczng, zdolng do samodzielnego spelnienia przewidywanych funkcji
techniczno uzytkowych. Zadanie obejmuje takze wykonywanie robdt zwigzanych z
budowa, modernizacja utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.4.26. Przyjete oznaczenia i skroty
1. PN-B-11112:1996 - Polska Norma, numer, rok 1996

2. BN-68/8931-04 - Branzowa Norma z roku 1968/ numer

3. IBDIiM - Instytut Badawczy Drog i Mostow w Warszawie
4. OST - Ogolne Specyfikacje Techniczne

5. SST - Szczegotowe Specyfikacje Techniczne

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z SST
1 poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu robot biezacego utrzymania drog

Zamawiajagcy w terminie okreslonym w dokumentach przetargowych przekaze
Wykonawcy wykaz drog na ktorych zobowigzany bedzie systematycznie prowadzié
zlecone kontraktem roboty biezacego utrzymania drog w zakresie podanym w
dokumentach przetargowych 1 pkt.1.3. niniejszych Szczegdélowych Specyfikacji
Technicznych drog, oraz komplet SST.

1.5.2. Zgodnosé robot z SST i innymi dokumentami.

SST oraz dodatkowe dokumenty przetargowe przekazane przez Inzyniera Wykonawcy
stanowig czes$¢ kontraktu, a wymagania wyszczegolnione cho¢by w jednym z nich sg
obowigzujace dla Wykonawcy.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje
kolejnos¢ ich wazno$ci wedtug warunkéw umowy.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktoéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne ze Szczegdlowymi
Specyfikacjami Technicznymi.

Dane okreslone w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg
odchylenia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy materiatow i elementow
muszg by¢ jednorodne 1 wykazywa¢ odpowiednig zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

Jezeli przedziat tolerancji nie zostal okreslony w SST, to nalezy przyjac¢ przecigtne
tolerancje akceptowane zwyczajowo dla danego rodzaju robot.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z SST i poleceniami
InZyniera i wptynie to na niezadowalajaca jako$¢, utrzymania lub elementu to:



1. Takie materialy zostang niezwlocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane
I wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

2. Roboty zostang bezzwlocznie poprawione ( w przypadku nie stosowania materiatlow)
na koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie robot - oznakowanie robot

Za bezpieczenstwo ruchu w obrebie odcinkow drog, na ktorych sg prowadzone roboty od
chwili ich rozpoczecia az do ostatecznego zakonczenia odpowiada Wykonawca.
Wykonawca w czasie prowadzenia robdt biezacego utrzymania drog jest zobowigzany do
kazdorazowego zabezpieczania odcinkéw budowli drogowej w okresie trwania realizacji
kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przystepujac do robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i1 bedzie utrzymywad
tymczasowe niezb¢dne urzadzenia zabezpieczajace takie jak zapory, S$wiatla
ostrzegawcze, sygnaly itp. oraz wszelkie inne $rodki konieczne do ochrony robot i
zachowania bezpieczenstwa.

Oznakowanie odcinka robot na drodze nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujacymi
przepisami.

1.5.4. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ 1 stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania Kontraktu Wykonawca bedzie:

1. podejmowaé kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokoét terenu prowadzonych robot oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub ucigzliwo$ci dla 0osob lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac sie do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:

lokalizacje baz, warsztatoéw, magazynow, sktadowisk, ukopow,

2. srodki ostroznosci 1 zabezpieczenia przed:

e zanieczyszczeniem zbiornikéw 1 ciekow wodnych substancjami toksycznymi,

e zanieczyszczeniami powietrza pylami 1 gazami,

e mozliwoscig powstania pozaru.

Oplaty 1 kary za przekroczenie w trakcie realizacji robot norm okreSlonych w
odpowiednich przepisach dotyczacych ochrony srodowiska obcigzg Wykonawce.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac¢ przepisOw ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy miedzy innymi w maszynach 1 pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca powinien pod kierunkiem odpowiednich stuzb albo samodzielnie, na wiasny
koszt, wygasi¢ pozar wywotany bezposrednio lub posrednio jako rezultat realizacji robot.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sg szkodliwe dla otoczenia nie mogg by¢ stosowane do wykonywania
robot. Nie dopuszcza si¢ do uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie



o stezeniu wickszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.
Materiaty, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie wykonywania robdt, a po
zakonczeniu robot ich szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste) mogg by¢ uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.

Jezeli Wykonawca uzyl materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami,
a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie dla srodowiska, to konsekwencje tego
poniesie Zamawiajacy.

1.5.7. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniami lub zniszczeniem
wlasnos$ci prywatnej 1 publicznej. Jezeli w zwigzku z niewlasciwym prowadzeniem robot,
zaniedbaniem lub brakiem dzialan ze strony Wykonawcy nastgpi uszkodzenie lub
zniszczenie wlasno$ci prywatnej lub publicznej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub
odtworzy uszkodzong wilasnos¢ w taki sposob, aby stan naprawionej wtasnosci byt nie
gorszy niz przed powstaniem tego uszkodzenia lub zniszczenia.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych
wiascicielami tych urzadzen odpowiednie zezwolenia w zwigzku z prowadzonymi
pracami.

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji 1 urzadzen w czasie trwania robot.

Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dzialania
uszkodzenia tych instalacji 1 urzadzen uzbrojenia terenu wykazanych przez ich wtascicieli
lub w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

O zamiarze przystapienia do robot w poblizu tych urzadzen lub instalacji, badz ich
przektadania Wykonawca powinien zawiadomic¢ ich witascicieli i Inzyniera.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie
powiadomi Inzyniera i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspolpracowat
dostarczajac wszelkiej potrzebnej pomocy przy dokonywaniu napraw. Koszt naprawy
ponosi Wykonawca.

Jakiekolwiek uszkodzenia lub zniszczenia instalacji i urzadzen uzbrojenia terenu nie
wykazanych w dokumentach otrzymanych od Zamawiajacego i powstate bez winy lub
zaniedbania Wykonawcy robdt zostang usuniete na koszt Zamawiajacego.

1.5.8. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na of przy
transporcie materialdw 1 wyposazenia koniecznego do prowadzenia robdt biezacego
utrzymania drog. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wladz, co do przewozu
nietypowych wagowo fadunkow i1 w sposob ciagly bedzie o kazdym takim nietypowym
przewozie powiadamiat Inzyniera.

Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot uszkodzonych przez pojazdy
1 tadunki powodujace nadmierne obcigzenia osiowe, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.5.9. Bezpieczenstwo i Higiena Pracy (BHP)

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisOw dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy.

W szczeg6lnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespeltniajacych
odpowiednich warunkow sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie
urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i



zdrowia os6b zatrudnionych przy biezacym utrzymaniu drog oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypehieniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegaja odrgbnej zaplacie i sg uwzglgdnione w cenie kontraktowe;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochron¢ poszczegolnych robot i za wszelkie
materialy 1 urzadzenia uzywane do realizacji robdt od daty rozpoczecia do daty wydania
potwierdzenia zakonczenia robot przez Inzyniera.

Wykonawca bedzie prowadzil roboty biezacego utrzymania drég do czasu odbioru
ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa
lub jej elementy byly w zadawalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera
winien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe bezzwlocznie.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest znaé przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i
bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych
podczas prowadzenia robot. Wykonawca begdzie przestrzega¢ praw patentowych i begdzie
w pelni odpowiedzialny za wypeklienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie
wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod 1 w sposob ciagly bedzie informowacé
Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne
dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

W terminie uzgodnionym z Inzynierem, przed rozpoczeciem robdt, Wykonawca przedstawi
szczegdtowe informacje dotyczace proponowanych materiatdéw i odpowiednie $wiadectwa
badan laboratoryjnych, a w razie potrzeby probki do zatwierdzenia przez Inzyniera.
Zatwierdzenie partii materialdow z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty z danego zrodia uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca powinien przedstawi¢ wyniki badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodita spelniaja wymagania Szczegdétowych Specyfikacji
Technicznych.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wladz na
pozyskanie materiatoéw z jakichkolwiek zrodel miejscowych wiaczajac w to zrodta wskazane
przez Zamawiajacego i jest zobowigzany do dostarczenia Inzynierowi wymagane dokumenty
przed rozpoczeciem eksploatacji danego Zrdodta.

Wykonawca przedstawi do zatwierdzenia Inzynierowi dokumentacj¢ z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji. Wykonawca
ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan jakosciowych i ilosciowych materiatow z
jakiegokolwiek zrodta.



Wykonawca poniesie wszystkie koszty, w tym optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwigzane z dostarczeniem materiatbw do wykonania poszczegdlnych robot
utrzymaniowych.

Wykonawca nie bgdzie prowadzi¢ zadnych innych wykopdéw poza objetymi Kontraktem,
jezeli nie uzyska zgody od Inzyniera.

2.3. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materialdw, w tym mieszanek mineralno-bitumicznych mogg by¢ kontrolowane w
celu sprawdzenia zgodnos$ci produkcji z wymaganiami. Probki materialdow 1 mieszanek moga
by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wtasnosci.

W trakcie inspekcji wytworni Inspektor bedzie miat wolny wstep w dowolnym czasie do tych
czesci wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja materiatdow przeznaczonych do realizacji
zadania oraz bedzie mial zapewniong wspolprace i pomoc ze strony Wykonawcy oraz
producenta materiatow.

2.4. Material nie odpowiadajace wymaganiom

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg si¢ nie zbadane lub nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z mozliwoscig jego nieprzyjecia i
niezaptacenia.

2.5. Skladowanie i przechowywanie materialow

Materialy tymczasowo sktadowane do czasu, gdy beda one potrzebne do wykonania robot,
zostang przez Wykonawce odpowiednio zabezpieczone przed zanieczyszczeniem i zapewni
zachowanie ich jako$ci. Miejsca czasowego skladowania materiatéw zostang uzgodnione z
Inzynierem.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot.

Dobor sprzetu do wykonania robot, jego liczba 1 wydajnos¢, powinna gwarantowaé jako$¢
okreslong w Kontrakcie, w SST 1 w wskazaniach Inzyniera oraz zapewni¢ wykonywanie
zadan w terminie przewidzianym w umowie. Sprz¢t uzywany do biezacego utrzymania drog
nalezy utrzymywac¢ w dobrym stanie. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia 1 narzedzia nie
gwarantujace zachowania warunkdw umowy, nie moga zosta¢ dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na wtasciwos$ci przewozonych materiatow i na jako§¢ wykonywanych
robot.

Dobor rodzajow $rodkow transportu i jego liczba powinna gwarantowa¢ wykonanie zadan w
terminie przewidzianym w umowie. Wykonawca bedzie usuwat na biezaco i na wtasny koszt
wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do odcinkéw, gdzie prowadzone jest biezace utrzymanie.



5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami Kontraktu oraz
za jakos$¢ zastosowanych materialéw i wykonywania robot, za ich zgodno$¢ z wymaganiami
SST, PZJ i poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow robot 1 zgodnie z wymaganiami SST, 1 poleconymi przez
Inzyniera.

Sprawdzenie przez Inzyniera wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadnos$c¢.

Polecenia Inzyniera bedg wykonywane nie pdzniej niz w terminie przez niego wyznaczonym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za kontrole robdt i jako§¢ materiatow.

Materiat, dla ktorego SST wymaga posiadania Aprobaty Technicznej, moze by¢ uzyty
dopiero po przedstawieniu jej Inzynierowi. Wykonawca bgdzie przeprowadza¢ pomiary i
badania materialéw oraz robot, aby roboty zostaly wykonane zgodnie z wymaganiami
zawartymi w SST i poleceniami Inzyniera.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi
Wykonawca robot.

6.2. Pobieranie probek

Probki pobierane beda losowo. Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w
pobieraniu probek. Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe
badania tych materiatoéw, ktére budza watpliwosci, co do jakosci. Koszty tych dodatkowych
badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku potwierdzenia watpliwosci Inzyniera. W
przeciwnym przypadku koszty ponosi Zamawiajacy.

Probki dostarczone do badan wykonywanych przez Inzyniera (Laboratorium Zamawiajgcego)
beda odpowiednio oznakowane i opisane.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm i
poszczegbdlnych SST.
Wyniki Wykonawca przedstawi na piSmie Inzynierowi do akceptacji.

6.4. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzania, Inzynier uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek 1 badania materiatéw 1 zapewniona mu bedzie potrzebna do tego
pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materialdw. Inzynier moze pobiera¢ probki
materiatow 1 prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swodj koszt.

Jezeli wystapig rozbiezno$ci wynikéw badan Wykonawcy 1 Inzyniera przy ocenie zgodnosci
materiatow z SST, to Inzynier oprze si¢ na wlasnych badaniach lub poleci Wykonawcy zleci¢
innemu niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych badan. Koszt tych badan
poniesie Wykonawca.
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6.5. Dokumenty

1. Dziennik roboét

Dziennik robot biezacego utrzymania drég jest dokumentem obowigzujgcym Zamawiajacego
1 Wykonawce w okresie od przekazania robot biezacego utrzymania drog (z wykazem drog
podlegajacych temu utrzymaniu) Wykonawcy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za zalozenie i prowadzenie Dziennika robot biezacego utrzymania
spoczywa ha Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku beda prowadzone na biezaco i1 dotyczy¢ beda przebiegu robot
utrzymaniowych, pracy sprzetu, technicznej i gospodarczej strony robot biezgcego utrzymania
oraz stanu bezpieczenstwa ruchu, ludzi i mienia. Kazdy zapis w tym dzienniku winien by¢
opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby dokonujacej wpisu, z podaniem imienia i
nazwiska i stanowiska stuzbowego. Zapisy powinny by¢ prowadzone w sposdb czytelny,
trwale, jeden pod drugim, bez przerw. Zataczone do dziennika robot biezgcego utrzymania
protokoty i inne dokumenty winny zosta¢ odpowiednio ponumerowane i opatrzone data i
podpisem Wykonawcy i Inzyniera.

Do dziennika biezacego utrzymania nalezy wpisywac w szczegolnosci:

- date przekazania Wykonawcy prowadzenia biezacego utrzymania drog wg wykazu,

- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robot,

- przebieg robodt, okresy i przyczyny przerw w robotach oraz trudnosci i przeszkody w ich
prowadzeniu,

- polecenia i uwagi Inzyniera,

- daty i powod zarzadzenia wstrzymania robot,

- zgloszenia 1 daty odbioréw robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu, ostatecznego odbioru
robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody, temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot,

- dane o czynnos$ciach geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych w trakcie realizacji
robot,

- dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan
z podaniem kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Uwagi 1 wyjasnienia wpisane do dziennika biezgcego utrzymania winny by¢ przedlozone
InZynierowi.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika biezgcego utrzymania Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem przyjecia lub zajeciem stanowiska.

2. Rejestr obmiardow (ksiega obmiarow)

Rejestr (ksigga) obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie wykonanych
faktycznie elementow robdt. Obmiary wykonywanych robot przeprowadza si¢ w jednostkach
przyjetych w SST lub kosztorysie 1 wpisuje do ksiggi obmiarow.

3. Dokumenty laboratoryjne

Atesty materiatow, aprobaty techniczne, orzeczenia o jakosci materialow, recepty robocze 1
kontrolne wyniki badan Wykonawcy winny by¢ gromadzone, i stanowi¢ zataczniki do
odbioru robot.

Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

4. Pozostale dokumenty

Pozostalymi dokumentami robot oprocz wyzej wymienionych (podpunkt 1+3) sa:

- protokoty przekazania drog do biezacego utrzymania,

- umowy cywiloprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywiloprawne,
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- protokoty odbioru robot,

- protokoty z narad i ustalen,

- korespondencja zwigzana z prowadzonym biezagcym utrzymaniem drog.

S. Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty robdt powinny by¢ przechowywane w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Wszelkie dokumenty zwigzane z wykonaniem robot biezacego utrzymania drog ustalonych
Kontraktem, winny by¢ dostepne dla Inzyniera.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw robot winno zosta¢ pilnie odtworzone w formie
zgodnej z prawem.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru roboét

Obmiar robdt winien okresli¢ faktyczny zakres wykonywanych robot biezacego utrzymania w
jednostkach ustalonych w slepym w kosztorysie (lub SST).

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca, ktory winien pisemnie powiadomi¢ Inzyniera o
zakresie obmierzanych robét i terminie jego prowadzenia. Obmiar odbywac si¢ winien w
obecnosci Inzyniera i podlega jego akceptacji. Wyniki obmiaru nalezy wpisa¢ do rejestru
(ksiegi) obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie czy opuszczenie w ilosciach podanych w $lepym
kosztorysie (przez Zamawiajacego) nie zwalnia Wykonawcy od ukonczenia wszystkich robot.
Bledne dane zostang poprawione zgodnie z instrukcjg Inzyniera na pismie.

7.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia i sprzet pomiarowy winien dostarczy¢ Wykonawca.
Jezeli urzadzenia lub sprzet wymaga badan atestujacych, to Wykonawca winien posiadaé
wazne $wiadectwa ich legalizacji.

7.3. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem robot, a takze w
przypadku zmiany Wykonawcy.

Obmiary robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania w miar¢ postepu
robot.

Obmiary robot ulegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem wykonywania w
miare¢ postepu robot.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz konieczne obliczenia winny by¢ wykonane w sposob
czytelny, zrozumiaty i1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci winny by¢ uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie rejestru (ksiggi) obmiaréw, a w razie braku miejsca moga
by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do tego rejestru.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
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b) odbiorowi czgsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidér robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu winien by¢ dokonany w czasie
umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt, poprawek bez hamowania ogdlnego
postepu robdt. Odbioru dokonuje Inzynier. Gotowo$¢ danej czegsci robdt do odbioru zglasza
wpisem do dziennika robot biezacego utrzymania drog z jednoczesnym powiadomieniem
Inzyniera.

Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na ocenie ilosci i1 jakosci
wykonanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Jakos$¢ 1 ilos¢ robot
ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajacych wyniki badan
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, ocen¢ wizualng, w poréwnaniu z
SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbior czgsciowy obejmuje wszystkie grupy robot.

Odbioru czgsciowego robot dokonuje si¢ wedlug tych samych zasad jak przy odbiorze
ostatecznym robdt. Odbioru dokonuje Inzynier.

Odbioru cze$ciowy polega na ocenie ilosci 1 jako$ci wykonanych czesci robot.

8.4. Odbidr ostateczny

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego

Odbior ostateczny obejmuje wszystkie grupy robot.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego winna by¢
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika robot biezacego utrzymania drog z
bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie InZyniera.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilo$ci, jakosci 1 wartosci.

Odbidr robdt powinien nastgpi¢ w terminie ustalonym w warunkach kontraktu, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia robot i1 stwierdzenia kompletnosci
dokumentéw do odbioru ostatecznego.

Odbidr ostateczny robdt zostanie dokonany przez Inzyniera w obecnosci Wykonawcy.
Odbierajacy roboty dokona ich oceny jakosciowe] na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robot z SST 1 poleceniami.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych, Inzynier przerwie
swoje czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych lub uzupetniajacych wyznaczy Inzynier.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem koniecznym do dokonania odbioru ostatecznego robodt jest
protok6t odbioru ostatecznego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca winien przygotowacé nastepujace dokumenty:

1. SST,
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2. polecenia i uwagi Inzyniera, zwtaszcza z odbioru robét zanikajacych i ulegajacych
zakryciu oraz udokumentowanie ich wykonania,

3. recepty i ustalenia technologiczne,

4. dzienniki biezacego utrzymania i rejestry (ksiggi) obmiardw,
5. wyniki pomiaréw i badan kontrolnych, zgodnie z SST,

6. atesty jakosciowe wbudowanych materiatow, zgodnie z SST,
7. sprawozdanie techniczne zawierajace:

- zakres 1 lokalizacj¢ wykonanych robét,

- date rozpoczecia 1 zakonczenia robot,

- uwagi dotyczace realizacji robot,

8. inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjny zostanie dokonany na podstawie oceny wizualne] z
uwzglednieniem zasad odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jakos¢ wykonanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Kontraktem i SST z uwzglgdnieniem
tolerancji 1 nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne budowli drogowej lub jej
elementu 1 bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong
warto$¢ wykonanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w warunkach kontraktu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa pozycji kosztorysowe;j
powinna uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i badania skladajace si¢ na jej
wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST.

Cena jednostkowa winna obejmowac:

1. robocizng¢ bezposrednia,

2. warto$¢ zuzytych materiatow wraz kosztami ich zakupu, magazynowania,

3. wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jego sprowadzenia na teren prowadzonych robot
utrzymaniowych 1 jego odwo6z oraz montaz i demontaz na stanowisku pracy,

4. koszty posrednie (koszty ogdlne biezacego utrzymania w tym ptace kierownictwa i
personelu prowadzacych 1 wykonujacych roboty, zysk kalkulacyjny, ryzyko Wykonawcy,
podatki zgodne z obowigzujacymi przepisami, koszty Zarzadu Wykonawcy).
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Prawo budowlane - ustawa z 7.07.1994r Dz.U. nr 89, poz 414 z p6zniejszymi zmianami,

w tym Dz.U. nr 88 z 1997r,p0z.554 oraz Dz.U nr 111z 1997r , poz.726.

2. Ustawa o zamoéwieniach publicznych z dnia 10.06.1994r - Dz.U nr 76, poz.344
z pdzniejszymi zmianami w tym Dz.U. z 1995r nr 99, poz.488 oraz Dz.U. z 1997r nr 123
poz. 778.

3. Zarzadzenie Nr 15 Generalnego Dyrektora Drog Publicznych z 7.11.1997r w sprawie
uchylenia ,,Wytycznych udzielania zamowien publicznych”

4. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z 15.12.1994r w sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P. nr 2 z 1995r poz.29).
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D-43.01.00 Renowacja i pogtebianie istniejgcych rowow

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej ( SST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z utrzymaniem rowow w ramach zadan z zakresu biezacego
utrzymania drég powiatowych.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacjami Technicznymi

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
oczyszczaniem, poglebianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Row — otwarty wykop o gtebokosci co najmniej 30 cm, ktory zbiera 1 odprowadza
wode.

1.4.2. Row przydrozny — row zbierajacy wodg z korony drogi.
1.4.3. Ré6w odptywowy — row odprowadzajacy wode poza pas drogowy.
1.4.4. Row stokowy — row zbierajacy wodg sptywajaca ze stoku.

1.4.5. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ robdt oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacja
projektowa, SST oraz poleceniami InZyniera.

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”, pkt
1.5.
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2.MATERIALY

Materiaty nie wystepuja

3.SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonywania robdt remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzgtu:

a) renowacja rowOw 1 transport materiatow:
- samochodow samowytadowczych — w ilosci 4 szt. - o tadownosci od 8-25 ton,

- koparek podsiebiernych — w ilosci 4 szt. - wyposazone w tyzki /o pojemnosci min. 0,3 m3 -
skarpowa/,

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt
4,

4.2. Transport materialow

Przy wykonywaniu robot okreslonych w niniejszej SST, mozna korzystaé z dowolnych
srodkow transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogo6lne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00. ,,Wymagania og6élne” pkt 5.
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5.2. Oznakowanie roboét

Ogolne zasady oznakowania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
5.3. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu naniesionego przez wode, $cigciu trawy i
krzakow w obrebie rowu i odwiezieniu urobku w miejsce wskazane przez Inzyniera.

5.4. Roboty wykonczeniowe

Skarpy i dno rowu nalezy wyprofilowaé¢ i wyplantowa¢ zgodnie z punktem 5.3. niniejszej
SST. Namul i nadmiar gruntu pochodzacego z remontowanych rowoéw i skarp nalezy
wywiez¢ poza obrgb pasa drogowego i rozplantowa¢ w miejscu zaakceptowanym przez
Inzyniera.

Sposodb  zniszczenia pozostatosci po usunigtej roslinnosci powinien by¢ zgodny ze
wskazaniami Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosSci robot

Ogo6lne zasady kontroli jakosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 rg (roboczogodzina) danego sprzetu wraz z oznakowaniem
terenu na czas prowadzenia robot.

8. ODBIOR ROBOT
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Ogolne zasady odbioru podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogo6lne” pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

(SST)

D-43.11.00

Udroznienie kanalizacji deszczowej

Nowy Targ, STYCZEN 2019 r.
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D-43.11.00 Udroznienie kanalizacji deszczowej

WSTEP
1.2 Przedmiot Specyfikacji Technicznej ( SST )

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z udroznieniem kanalizacji deszczowej ramach zadan z zakresu
biezacego utrzymania droég powiatowych.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacjami Technicznymi

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
oczyszczeniem i utrzymaniem w statej droznos$ci urzadzen odwadniajgcych, a mianowicie:

a) studzienek $ciekowych,

b) kratek $ciekowych,

e) kanalizacji deszczowej i przykanalikow,

Utrzymanie urzadzen odwadniajacych w stalej droznosci ma decydujace znaczenia dla
wlasciwego utrzymania drég, ich trwaloéci 1 zabezpieczenia przed ro6znorodnymi
uszkodzeniami.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.4.1. Kanalizacja deszczowa — sie¢ kanalizacyjna zewngtrzna przeznaczona do
odprowadzania $ciekow opadowych

1.4.2. Kanat — liniowa budowla przeznaczona do grawitacyjnego odprowadzania §ciekow
1.4.3. Kanat deszczowy — kanat przeznaczony do odprowadzania $ciekow opadowych

1.4.4. Przykanalik — kanat przeznaczony do polaczenia wpustu deszczowego i studzienki
sciekowej z siecig kanalizacji deszczowe;.

1.4.5. Wpust deszczowy (kratka §ciekowa) — urzadzenie do odbioru $ciekow opadowych,
splywajacych do kanatu z utwardzonych powierzchni terenu.

1.4.6. Studzienka $cickowa — urzadzenia przejmujace wode opadowa z wpustu
deszczowego i odprowadzajace ja poprzez przykanalik do kanalizacji deszczowe;.
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1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.5.

2.MATERIALY

Nie wystepuja.

3.SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzgtu:

a) oczyszczanie kanaléw 1 wpustow deszczowych — sprzet w ilosei 1 szt.
- samochdd specjalny prozniowo — ssacy do czyszczenia kanatow 1 wpustow deszczowych,

wyposazony rowniez w koncoéwki cisnieniowe.

oraz przyrzadami takimi, jak:

wiadra kanatowe, szufle do wyciggania osadu z osadnikéw itp. badZz innym sprzetem
zaakceptowanym przez Inzyniera.

Wymaga si¢ uzycia samochodow specjalnych prozniowo-ssacych do czyszczenia kanatow i
wpustow deszczowych

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne" pkt
4,

4.2. SrodKi transportu
Do wywiezienia zebranych zanieczyszczen Wykonawca uzyje dowolnych $rodkow

transportowych spetniajacych wymagania okreslone w pkt 4.1. Miejsce wywozu
zanieczyszczen Wykonawca uzgodni z Inzynierem.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogoblne wymagania wykonania robdt podano w SST D-00.00.00 ,;Wymagania ogolne" pkt 5.

5.2. Oznakowanie roboét

Ogolne zasady oznakowania robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

5.3. Oczyszczenie studzienek i kratek Sciekowych

Wykonawca oczysci kratki $ciekowe z wszelkich zanieczyszczen recznie, przy uzyciu tzw.
sztyc 1 dhut, a po oczyszczeniu i zdjeciu kratek, dokona oczyszczenia studzienek $ciekowych
az do spodu osadnikow.

Studzienki $ciekowe moga by¢ oczyszczane r¢cznie przy uzyciu topat i szufli do wyciagania
osadu z osadnikow lub przy uzyciu samochoddéw specjalnych prozniowo-ssacych
przystosowanych do czyszczenia kanalizacji.

5.4. Oczyszczenie kanaléow deszczowych i przykanalikéw

Wykonawca dokona oczyszczenia przewodow kanatéw deszczowych i przykanalikow za
pomoca specjalnych samochoddéw z urzagdzeniami ssaco-ttoczacymi do ich czyszczenia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,;Wymagania ogélne" pkt 6.

6.2. Kontrola w czasie wykonywania robot

Wykonawca jest zobowigzany do ciaglej kontroli w zakresie prawidlowosci wykonania
oczyszczenia urzadzen odwadniajacych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0golne zasady obmiaru robot

Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest 1 rg (roboczogodzina) danego sprzetu.
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Dostarczenie i zabezpieczenie w wode pracujacego sprzetu jak i odwoz i utylizacja odpadow
lezy w gestii Wykonawcy 1 winna by¢ skalkulowana w cenie jednostkowej roboczogodziny

sprzetu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne" pkt 8.
8.2. Odbior oczyszczenia urzadzen odwadniajacych
Odbior oczyszczenia urzadzen odwadniajacych dokonuje Inzynier na podstawie pomiarow i
oceny wizualnej wykonanych robot oraz prob droznosci oczyszczenia przewodow

kanalizacyjnych za pomoca wody. Odbior robot nastepuje zgodnie z zasadami odbioru
okreslonymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogo6lne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne" pkt 9.

10.PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-H-74080-01 Skrzynki zeliwne wpustow deszczowych. Wymagania i badania
2. PN-H-74080-04 Skrzynki zeliwne wpustow deszczowych. Klasa C

10.2. Inne dokumenty

1. Katalog budownictwa
KB4-3.3.1.10.(1) Studzienki $cieckowe do odwodnienia drog (pazdziernik 1983)
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

(SST)

Utrzymanie czystosci — zmywanie jezdni z zanieczyszczen

Nowy Targ, STYCZEN 2019 r.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania wykonania
i odbioru ustug zwigzanych z utrzymaniem czystoSci na ciggach droég powiatowych na terenie
powiatu Nowotarskiego.

2. WYKONANIE USLUG
2.1. MECHANICZNE POLEWANIE | ZMYWANIE JEZDNI

Mechaniczne polewanie jezdni i zmywanie jezdni polega na:

Mechaniczne polewanie jezdni polega na zraszaniu zimna wodg o temperaturze do 20 stopni
Celsjusza jezdni, podczas wystgpowania wysokich temperatur celem jej schtodzenia.
Mechaniczne zmywanie jezdni polega na zmywaniu jezdni oraz $cieku przykraweznikowego
oraz pasow dzielacych 1 przy wyspach w jezdniach, skutkujace uzyskaniem efektu
oczyszczonej jezdni.

- podstawowym zmywaniu mechanicznym jezdni zgodnie z harmonogramem Zamawiajacego,

- interwencyjnym zmywaniu jezdni w razie niespodziewanego wystapienia zanieczyszczenia ,
Podstawowe zmywanie jezdni prowadzone bedzie na szeroko$ci pasa ruchu $rednio na szerokos$ci
3,00 m na dtugosci wystepowania kraweznika, a w innych miejscach na powierzchni rzeczywistego
wystepowania zanieczyszczen.

Miegjsca niedostepne do zmycia mechanicznego nalezy wykonac recznie (waz z lanca).

2.2. CZESTOTLIWOSC I SPOSOB ZMYWANIA

1. Naniesione nieczystosci i inne zanieczyszczenia wystepujace doraznie w wyniku nieprzewidzianych
zdarzen na drodze nalezy rozpoczac¢ w ciggu 3 godzin od chwili otrzymania zawiadomienia od
Zamawiajacego — przekazanego telefonicznie lub poczta elektroniczna.

2. Podstawowe zmywanie zaplanowane przez Zamawiajacego nalezy rozpocza¢ w ciggu 24 godzin od
chwili otrzymania zawiadomienia od Zamawiajgcego — przekazanego telefonicznie lub poczta
elektroniczng.
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3. SPRZET

1.1. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako§¢ wykonywanych ustug, na bezpieczenstwo ruchu i ochrone
srodowiska.

3.2. Polewaczka ma by¢ wyposazona w listwe cisnieniowa z dyszami zamontowang z przodu pojazdu,
umozliwiajaca mycie jezdni oraz $cieku przykraweznikowego. Wyposazona rowniez w waz
wysokoci$nieniowy z lancg, umozliwiajagcy mycie miejsc niedostepnych.

3.3. Minimalna szeroko$¢ mycia winna wynosi¢ minimum 3,00 m.

3.3. Polewaczka ma by¢ wyposazona w pojemnik na wode¢ o pojemnosci nie mniejszej jak 6 000
litrow.

3.4. Sprzet stosowany do zmywania jezdni powinien by¢ dopuszczony do pracy na drodze pod
ruchem, posiada¢ sprawne urzadzenia,by¢ oznakowany zgodnie z Zatacznikiem nr 1-4 do
rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdélowych warunkdéw
technicznych dla znakéw i sygnaléw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach oraz posiada¢ wymagane zezwolenia i legalizacje.

4. KONTROLA 1 ODBIOR USLUG

4.1. Kontrola polega na wizualnej ocenie jakos$ci wykonanych ustug i ich zgodno$ci z SST.

4.2. Potwierdzeniem Odbioru wykonanych ustug przy zmywaniu begdzie stanowit podpis w karcie
pracy sprzetu

4.3. Odbioru robdt dokonuje sam Zamawiajacy lub Zamawiajacy w obecnosci Wykonawcy.

5. OBMIAR USLUG

5.1. Jednostka obmiaru jest 1 rg (roboczogodzina) pracy polewaczki.

Dostarczenie i zabezpieczenie w wode pracujacego sprzetu jak i odwoéz i utylizacja odpaddéw
lezy w gestii Wykonawcy 1 winna by¢ skalkulowana w cenie jednostkowej roboczogodziny

sprzetu.

6. PODSTAWA PLATNOSCI

6.1. Cena jednostkowa ustug okreslona w formularzu cenowym za 1 roboczogodzing zmywania
dotyczy wylacznie dobrze wykonanych ustug /bez zastrzezen/.

6.2. Za nienalezyte wykonanie ustug zwigzanych z zmywaniem uwazac si¢ bedzie nieprzestrzeganie
wymogow okreslonych niniejszg specyfikacja i uwag nadzoru. Jezeli odbierajacy uzna nienalezyte
wykonanie ushug, ma prawo do wylaczenia z odbioru powierzchni zle zmytych i zmniejszenia
wynagrodzenia.

Przy nagminnym wystepowaniu zle wykonywanych ustug zostanag naliczone kary zgodnie z
postanowieniami umowy.

6.3. Wynagrodzenie wykonawcy za wykonane ustugi ustalane bgdzie miesiecznie na podstawie cen
jednostkowych i ilo$ci roboczogodzin pracy sprzetu.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

(SST)

Utrzymanie czystosci — zamiatanie ulic

Nowy Targ, STYCZEN 2019 .
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Zamiatanie nawierzchni drog na sieci drog powiatowych na terenie powiatu
Nowotarskiego.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania wykonania
i odbioru ustug zwigzanych z utrzymaniem czysto$ci na ciggach droég powiatowych na terenie
powiatu Nowotarskiego.

2. WYKONANIE USLUG
2.1. ZAMIATANIE ULIC W MIASTACH

Zamiatanie drog polega na:

- usuwaniu piasku, btota i wszelkich innych nieczystosci komunalnych z nawierzchni jezdni, zatok
postojowych, opasek przy kraweznikach , wysepek, skrzyzowan z publicznymi drogami (ulicami)
bocznymi o nawierzchni twardej na szerokosci pasa drogowego drogi powiatowej oraz innych miejsc
zanieczyszczanych po ulewnych deszczach i innych wystepujacych zanieczyszczeniach doraznych
powstatych w wyniku zdarzen na drodze,

- podstawowym zamiataniu mechanicznym jezdni zgodnie z harmonogramem Zamawiajacego,

- interwencyjnym zamiataniu jezdni w razie niespodziewanego wystgpienia zanieczyszczenia ,

- wywiezieniu zebranych nieczysto$ci przy wykonywaniu w/w czynnosci na wysypisko,
Podstawowe zamiatanie jezdni prowadzone bedzie na szerokosci $rednio 2,00 m na dtugosci
wystepowania kraweznika, a w innych miejscach na powierzchni rzeczywistego wystepowania
zanieczyszczen.

Podczas usuwania nieczystosci, miejsca w rejonie studzienek $ciekowych nalezy oczyszczaé recznie.
Jezeli zostanie stwierdzone, ze przy oczyszczaniu mechanicznym zostaly zanieczyszczone studzienki
sciekowe, Wykonawca dokona ich oczyszczenia na whasny koszt.

Migjsca niedostepne dla zamiatarek mechanicznych nalezy oczyszcza¢ recznie.

2.2. CZESTOTLIWOSC I SPOSOB SPRZATANIA

1. Naniesione nieczystosci po ulewnych deszczach i inne zanieczyszczenia wystgpujace doraznie w
wyniku nieprzewidzianych zdarzen na drodze nalezy rozpocza¢ w ciagu 3 godzin od chwili
otrzymania zawiadomienia od Zamawiajacego — przekazanego telefonicznie lub poczta elektroniczna.
2. Podstawowe sprzatanie (zamiatanie mechaniczne) zaplanowane przez Zamawiajacego nalezy
rozpocza¢ w ciggu 24 godzin od chwili otrzymania zawiadomienia od Zamawiajacego — przekazanego
telefonicznie lub poczta elektroniczna.

W przypadku zaistnienia warunkow atmosferycznych uniemozliwiajgcych zamiatanie w

wyznaczonym dniu, czynno$¢ te nalezy wykonaé niezwlocznie w nastepnym dniu roboczym lub po
ustaniu przeszkod, po uprzednim powiadomieniu Zamawiajacego.
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3. SPRZET

1.1. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako§¢ wykonywanych ustug, na bezpieczenstwo ruchu i ochrone
srodowiska.

3.2. Zamiatarka ma by¢ wyposazona w szczotki umozliwiajgce zamiatanie strony lewej i prawej jezdni
podczas jazdy zamiatarki zgodnie z kierunkiem ruchu.

3.3. Minimalna szeroko$¢ zamiatania zamiatarki winna wynosi¢ minimum 2,00 m.

3.3. Zamiatarka ma by¢ wyposazona w urzadzenie zasysajace zanieczyszczenia w trakcie zamiatania.
Zbiornik zamontowany na zamiatarce stuzacy do zbierania zanieczyszczen, o pojemnosci nie
mniejszej jak 4 000 litrow.

3.4. Sprzet stosowany do oczyszczania ulic i zbierania i wywozu nieczystosci powinien by¢
dopuszczony do pracy na drodze pod ruchem, posiada¢ sprawne urzadzenia do zraszania nawierzchni
zamiatanej i odpylania, oznakowany zgodnie z Zalacznikiem nr 1-4 do rozporzadzeniem Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegotowych warunkoéw technicznych dla znakow i
sygnaléw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania
na drogach oraz posiada¢ wymagane zezwolenia i legalizacje.

4. KONTROLA 1 ODBIOR USLUG

4.1. Kontrola polega na wizualnej ocenie jako$ci wykonanych ushug i ich zgodnosci z SST.

4.2. Potwierdzeniem Odbioru wykonanych ustug przy sprzataniu bedzie stanowit podpis w karcie
pracy sprzetu

4.3. Odbioru robdt dokonuje sam Zamawiajacy lub Zamawiajacy w obecnosci Wykonawcy.

5. OBMIAR USLUG

5.1. Jednostka obmiaru jest 1 rg (roboczogodzina) pracy zamiatarki.

Dostarczenie i zabezpieczenie w wode pracujacego sprzetu jak i odwodz i utylizacja odpadow
lezy w gestii Wykonawcy 1 winna by¢ skalkulowana w cenie jednostkowej roboczogodziny

sprzetu.

6. PODSTAWA PLATNOSCI

6.1. Cena jednostkowa ustug okre§lona w formularzu cenowym za 1 roboczogodzing oczyszczania
dotyczy wylacznie dobrze wykonanych ustug /bez zastrzezen/.

6.2. Za nienalezyte wykonanie ushug zwiazanych z oczyszczaniem uwazac si¢ bedzie
nieprzestrzeganie wymogow okreslonych niniejsza specyfikacja i uwag nadzoru. Jezeli odbierajacy
uzna nienalezyte wykonanie ustug, ma prawo do wylaczenia z odbioru powierzchni Zle oczyszczonych
i zmniejszenia wynagrodzenia.

Przy nagminnym wystepowaniu zle wykonywanych ustug zostang naliczone kary zgodnie z
postanowieniami umowy.

6.3. Wynagrodzenie wykonawcy za wykonane ustugi ustalane bgdzie miesigcznie na podstawie cen
jednostkowych i ilo$ci roboczogodzin pracy sprzetu.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

(SST)

»Koszenie traw w pasach drogowych na sieci drog powiatowych
powiatu nowotarskiego”

Nowy Targ, 2019r.
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Koszenie traw

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania techniczne
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z koszeniem trawy i niszczeniem chwastéw
na poboczach, skarpach i rowach.

1.2 Zakres stosowania SST.

Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach powiatowych zwigzanych z
koszeniem trawy i niszczeniem chwastow na poboczach, skarpach i rowach w ramach
biezacego utrzymania.

1.3 Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej dotycza zasad
prowadzenia robdt zwigzanych z:

1.3.1 robotami przygotowawczymi

1.3.2 koszeniem traw w pasie drogowym kosiarkami mechanicznymi

1.3.3 wycigciem trawy w miejscach niedostepnych

1.4 Ogolne wymagania dotyczgce robot.

Ogo6lne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-00.00.00 -,,Wymagania ogdlne”.
Wykonawca robot odpowiedzialny jest za jako$¢ wykonanych robot. Wykonawca jest
zobowiazany do:

- utrzymania ruchu publicznego na drodze

- oznakowania robot.

Roslinno$¢ istniejgca w pasie robot, nie przeznaczona do usunigcia, powinna by¢ przez
Wykonawcg zabezpieczona przed uszkodzeniem.

2.MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne .
Przy wycince traw nie wystepuja.

3.SPRZET
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3.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6élne’’.

3.2 Sprzet stosowany przy koszeniu traw
Sprzet do wykonywania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot powinien dysponowaé nast¢pujacym
sprzetem:

3.2.1 Kosiarki trawnikowe spalinowe Wykonawca kosi na mniejszych powierzchniach
eksponowanych, takich jak: wysepki, parkingi.

3.2.2 Kosiarki bijakowe doczepne do pojazdow Wykonawca uzywa do koszenia duzych
powierzchni jak: pasy rozdziatu, pobocza czy pasy drogowe poza korong drogi.

3.2.3 Kosiarki bijakowe wysiegnikowe, doczepne do pojazdow Wykonawca kosi na skarpach
i przeciwskarpach.

3.2.4 Kosiarki zytkowe, spalinowe lub elektryczne Wykonawca kosi w miejscach
niedostepnych, takich jak: pod barierami, przy ogrodzeniach, znakach, pachotkach oraz
innych urzadzeniach drogowych.

4. TRANSPORT

4.1 Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
4.2 Srodki transportu

4.2.1 Samochod dostawczy przeznaczony jest do transportu pracownikow, narzedzi i
drobnego sprzetu.

4.2.2 Samochéd cigzarowy przeznaczony jest do transportu wigkszego sprzetu, do
Wywozu zanieczyszczen, skoszonej trawy i chwastow.

4.2.3 Ciagnik przeznaczony jest glownie jako nos$nik osprzetu,oraz do transportu
wiekszego sprzetu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania robot podano w SST D-00.00.00 - ,, Wymagania ogdlne’’

5.2 Oznakowanie robot

Ogolne wymagania dotyczace oznakowania robot podano w SSTD-00.00.00 ,,Wymagania
og6lne”.

5.3 Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze Wykonawca wykonuje kazdorazowo przed rozpoczgciem koszenia .
Roboty te polegaja na:

- wybraniu kamieni z trawy,gruzu, puszek metalowych lub innych zanieczyszczen

- wygrabieniu lisci z drzew

- rozgarni¢ciu kretowisk

- wywozu zebranych zanieczyszczen w miejsce uzgodnione z Zamawiajgcym.

5.4 Koszenie
5.4.1 Prowadzenie robot

v Koszenie traw w pasie drogowym obejmuje nastepujace elementy:
- pobocza
- skarpy 1 przeciwskarpy rowow
- wysepki
- pod barierami
oraz w miejscach majacych zasadniczy wptyw na wizualny wyglad drogi.

Wysoko$¢ trawy po wykoszeniu powinna by¢é nie wieksza niz Scm.

5.4.4 Zakonczenie robot

v" Wykonawca po zrealizowaniu robot zobowigzany jest zglosi¢ roboty do odbioru.

6 Kontrola i odbior robot

6.1 Kontrola
v Zamawiajgcy kontroluje zakres i jako$¢ prowadzonych robot w trakcie wykonywania
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oraz po ich zakonczeniu.

6.2 Odbior
v’ Zamawiajacy po zgloszeniu zakonczenia robot dokonuje ich odbioru jako$ciowego
(wg specyfikacji) 1 ilosciowego.
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